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predicLon-video对视频数据进行处理’返回视频内容真伪判断结果°

predict-onˉVideo首先读取视频文件,进行视频帧解析抽取处理’然后依次将每-

帧送人FaceDetector中进行人脸检测’根据检测结果截取到人脸区域后送人

Predjctor进行真伪判断’最后取各帧预测的置信度均值作为视频的预测结果°参

考代码如下。
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＃真伪预测
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