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第 5 章迎宾机器人
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回 5-5 舵机动起来电路连接示意图
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图 5-6 舵机动起来电路原理图

用三根杜邦线把舵扫L连入电路中 . 如下:

舵机正极 V( 红包号 | 线)→ 5 \ ' : 

舵机负阪 G(褐色 11 线)→GND :

舵饥信号饭 S(橙色 rJ 1 线) ~数字引脚 12 。

如何。
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